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ENTENDA O QUE SIGNIFICA CADA COR DO LED 
Caso não consiga resolver as situações apresentadas abaixo, reinicie o seu robô. Se persistir ou 

apresentar um comportamento diferente, procure um serviço autorizado.

COMO CARREGAR

O LED AZUL DA BASE DE CARREGAMENTO,

 DEVE ESTAR LIGADO 

1,0m

1,0m

2,0m

Para o primeiro uso dê uma carga de 24hrs. Para recargas posteriores, é 
necessário carregar o aparelho por 5hrs.

- Quando seu robo estiver com pouca bateria, ele retornará a base de 
carregamento automaticamente se ela estiver conectada na tomada. O tempo 
de deslocamento para que o robo chegue até a base pode variar de acordo 
com a distancia entre eles e os obstáculos que estiverem proximos, dificultando a 
passagem. Esse comando também pode ser acionado manualmente, utilizando 
o botão ( ) do  controle remoto.

1. Botão Liga / Desliga

2. Recipiente para pó 

3. Base para carregamento   
4. Controle remoto  
5. Pano de limpeza    

7. Duas escovas laterais    

6

5
4

3

8

2

8. Pincel para limpeza   

1

UTILIZANDO O CONTROLE REMOTO 

CONHEÇA SEU ASPIRADOR ROBÔ

7

6. Reservatório de água 

  

ASPIRADOR ROBÔ 

1seg

Aprenda como montar o seu robô aspirador de maneira correta, como mostra nas imagens abaixo, 
utilizando as escovas laterais, ou pano de limpeza molhado. O pano de limpeza deve ser utilizado 
somente em piso frio.

Assim que o seu aspirador robô estiver montado e carregado completamente, realize os passos abaixo 
para começar a usá-lo.

- Sugerimos que seja feita a limpeza 
do recipiente removendo toda sujeira 
de 15-30 dias ou sempre que estiver 
cheio.

-  Após remover a sujeira, encaixe os 
filtros corretamente para não causar 
danos ao robô.

    

  

FILTRO HEPA

FILTRO
PERMANENTE

Para realizar a limpeza correta do recipiente: 

Mantenha os cuidados e limpeza do recipiente e filtros, sempre que usar  
seu aspirador. O tempo de vida do filtro HEPA é de 6 meses, caso esteja 
com algum dano antes desse período troque o imediatamente, para o 
bom funcionamento do seu aspirador.

A Electrolux tem o compromisso de oferecer produtos que causem menor 
impacto ao meio ambiente, contribuindo assim para o desenvolvimento 
sustentável. Os equipamentos eletrônicos, pilhas e baterias devem ser 
eliminados de forma separada do lixo doméstico comum. Caso seu 
equipamento possua pilha ou baterias, essas, ao serem substituídas ou 
descartadas, deverão ser encaminhadas a um Serviço Autorizado 
Electrolux para que tenham um destino adequado. Para obter mais 
informações sobre como proceder para a destinação ambientalmente 
correta dos nossos produtos ao final da sua vida útil, utilize o nosso serviço 
de atendimento ao consumidor.

 
    
  

  

Função Edge
A trajetória do robô é feita próximo a parede, sempre seguindo 
as bordas principais do ambiente. No caso de paredes e 
rodapés muito claros, o produto poderá manter uma maior 
distância da parede.

 
.

O robô terá uma maior potência de sucção e realiza uma 
trajetória em espiral. Ideal para uma limpeza pesada.

Função Turbo

O robô faz movimentos lineares alternando a direção. Ideal para 
ambientes com vários obstáculos.

Função Zig-Zag

     
     
    
    

Orifício de 
     água

Comportamento/ 
Erro

Sem bateria     Falha no 
carregamento

Problema ao
identificar o piso

Objeto ou sujeira
impedindo o 

funcionamento
das escovas

Objeto ou sujeira
impedindo o 

funcionamento
das rodas

Robô sofreu um 
impacto muito

forte

Comportamento
do Led Acesa/Parada Acesa/Parada Piscando Piscando Piscando Piscando

Cor do Led Vermelho Rosa Rosa Vermelho Vermelho Vermelho
e branco

Alarme Ligado Ligado Ligado Desligado Ligado Ligado

É possível controlar os sentidos de deslocamento do seu robô utilizando 
os botões de setas, esses comandos são melhor aplicados quando o robô 
esta em modo de espera.

- ao utilizar esse comando fara com que seu robô 
entre em modo de operação (limpeza automática) 
ou modo de espera (parado).

- esse comando faz com que seu robô retorne para 
a base de carregamento, pode ser utilizado com o 
robô em modo de operação ou modo de espera. 
Para isso, a base de carregamento deve estar 
conectada na tomada.

(seta para direita) o robô gira para direita.
(seta para esquerda) o robô gira para esquerda.
(seta para frente) o robô de desloca para frente.
(seta para trás) o robô gira um angulo de 180° no sentido oposto.

O controle remoto também aciona algumas funções de limpeza pré
programadas.

Entenda cada uma das funcionalidades do
controle remoto:

1-  Remova o filtro HEPA e o filtro permanente;
2- Retire a sujeira; 
3- Lave-o com água corrente e deixe secar; 
Limpeza do filtro permanente: utilize somente a escova 
para remover a sujeira.�
Limpeza do filtro HEPA: deve ser soprado, ou utilize um 
secador, para não danifica-lo.�
Após a limpeza, encaixe os filtros corretamente para não
danificar o seu robô.�

- Para utilizar o reservatório de água, remova o 
pano. Abra a tampa do orificio e insira a água 
como mostra na figura ao lado.�

- Após inserir a água, feche a tampa do orifício e 
recoloque o pano. Encaixe o recipiente no robô 
para realizar a limpeza desejada.

- Para ligar o seu robô, pressione o botão Liga/Desliga por 1 
segundo. Em seguida, de mais um clique para ele iniciar a 
operação ou utilize o controle remoto para acionar um 
comando específico.

- Para desligar, pressione o botão Liga/Desliga por 2 segundos 
e ele irá apitar e desligar.�

- A autonomia do seu robô é de 150 minutos. Caso finalize a 
tarefa em todos os ambientes, ele retorna automaticamente 
para a base de carregamento. Caso seja necessário retomar a 
limpeza, basta acionar novamente através do controle remoto.

PONTOS DE ATENÇÃO�
- Não molhe o seu aspirador robô , para não danifica-lo;
- O robô para de funcionar quando é exposto a luz do sol;
- O produto ultrapassa transições/obstáculos de, no máximo, 10mm de altura;
- Retire do ambiente cabos, fios ou objetos que possam enroscar nas escovas do robô;
- Não virar o produto ao contrário. A tampa pode abrir, junto com o recipiente de sujeira, fazendo com que a 
sujeira caia;
- Caso o robô fique preso em degraus, paredes, cantos ou pisos irregulares, tem capacidade de se soltar em 1 a 2 
minutos, esse tempo varia de acordo com o grau de dificuldade;�
- Realizar limpeza regular nos sensores do produto;

RESERVATÓRIO DE ÁGUA


