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1. Botão Liga / Desliga

2. Recipiente para pó 

3. Carregador   

4. Controle remoto (disponível somente
    no modelo ERB20 ).  
5. Pano de limpeza a seco   
6. Duas escovas laterais    

5

6

4

3

7

2

7. Pincel para limpeza   

1

COMO CARREGAR
Aprenda como montar o seu robô aspirador de maneira correta, como mostra nas
imagens abaixo, utilizando as escovas laterais, ou pano de limpeza a seco.  O pano
de limpeza deve ser utilizado somente em piso frio. 

UTILIZANDO O CONTROLE REMOTO 

COMO UTILIZAR SEU ASPIRADOR ROBÔ 

1seg

    Sugerimos que seja
feita a limpeza do reci-
piente removendo toda 
sujeira de 15-30 dias ou 

sempre que estiver cheio.  

      Após remover a sujeira, encaixe os filtros corre-
tamente para não causar danos ao robô.
  

   Para realizar a limpeza correta do recipiente: 1- remova o 
filtro HEPA e o filtro permanente; 2- retire a sujeira; 3- lave-o 
com água corrente e deixe secar completamente.

    Mantenha os cuidados e limpeza do recipiente e filtros, sempre que
    usar o seu aspirador. O tempo de vida do filtro HEPA é de 6 meses, 
    caso esteja com algum dano antes desse período troque o imediata-
    mente, para o bom funcionamento do seu aspirador.
  

    Ao clicar no botão      o seu robô emitirá um beep,
 se estiver ou não operando, para ser localizado.
    
  

    O botão     , fará com que seu robô entre em modo
de operação ou modo de espera.
    
  
    Os botões de setas fazem o robô girar para frente"  "
direita "  ", esquerda "  " e para trás "  ", esses comandos
são melhor aplicados quando o robô está em stand by.  

FILTRO HEPA

FILTRO
PERMANENTE

ENTENDA O QUE SIGNIFICA CADA COR DO LED 

O modelo ERB10, não possui controle remoto. Ele opera em todos os tipos de funções alter-
nando de acordo com o ambiente.

Caso não consiga resolver as situações apresentadas abaixo, reinicie o seu robô. Se ainda  persistir ou apresnetar um compor-
tamento diferente, procure uma assistência autorizada.

    Para ligar o seu aspirador robô, pressione o  
 botão Liga / Desliga por 1 segundo.

    Para desligar, pressione o botão Liga/Desliga
 por 2 segundos e ele irá apitar e desligar.
    
    O seu robô tem capacidade máxima de bateria
de 90min. Após esse tempo em operação ele irá 
“estacionar” onde estiver. 

Função Focus
O robô descreve uma trajetória quadrada, 
focando em uma pequena região. Ideal para 
sujeira localizada. Duração aproximada: 30seg.      

Função Random
O robô não possui uma trajetória definida. Ao
se mover, cada vez que bate, muda a direção.
Ideal para limpeza do dia a dia. 
  
    Função Zig-Zag 
O robô faz movimentos lineares alternando a 
direção. Ideal para ambientes com vários 
obstáculos.    

Comportamento/
Erro 

Comportamento
do Led 

Cor do Led 

Alarme 

  Sem bateria    
Problemas para 
      carregar    

   Problema ao 
identificar o piso

   Objeto ou sujeira 
 impedindo o funcio-
namento das escovas    

   Objeto ou sujeira 
 impedindo o funcio-
 namento das rodas    

   Robô sofreu 
   um impacto 
    muito forte    

Acesa/Parada    Acesa/Parada    Piscando    Piscando    Piscando    Piscando    

Vermelho     Vermelho     Rosa    Vermelho     
Vermelho 
e branco     

Ligado     Ligado     Ligado     Ligado     Ligado     Desligado     

Para o primeiro uso dê uma carga de 24hrs. Para recargas
posteriores, é necessário carregar o aparelho por 5hrs.

PONTOS DE ATENÇÃO  
    O produto ultrapassa transições/obstáculos de, no máximo, 10mm de altura; 
    Evitar exposição do produto ao sol;
    Realizar limpeza regular nos sensores do produto;
    Não virar o produto ao contrário. A tampa pode abrir, junto com o recipiente de sujeira, fazendo         
com que a sujeira caia;
    Caso o robô fique preso em degraus, paredes, cantos ou pisos irregulares, tem capacidade de 
se soltar em 1 a 2 minutos, esse tempo varia dependendo do grau de dificuldade. 

   Limpeza do filtro permanente: utilize somente a escova para
remover a sujeira. 
    Limpeza do filtro HEPA: deve ser soprado, ou utilize um seca-
dor, para não danifica-lo. 

    Após a limpeza, encaixe os filtros corretamente para não da-
nificar o seu robô.

CONHEÇA SEU ASPIRADOR ROBÔ

Rosa    


